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Disposltrf d'attetage articule entre tin tracteur at una remorque. 



Disposttif cfatteiage articule entre un tracteur a deux 
roues et una remorque. 

En phis d un arbre vertical 6 d'artoilation et <rune possfci- 
fite da rotation autour d*un axe longitudinal horizontal 10, 3 
exists antra una premiere plaque vertical© 11 reunie a la 
remorque et una second© plaque horizontate 16 reunie au 
tracteur un arbre 20 drartfcutauon et cfattelaga a axe horizontal 
transversal et un verin 21 capable da modifier rassiette du 
fH tracteur ou de la rernorque par ecartement des plaques 11, 16 
^ eutour de Tarbre transversal 2a 
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L 1 invention a pour objet un dispositif d'atte- 
lage articul§ entre un tracteur a quatre roues on S deux 
roues et une remorque. 

On connalt dfija des dispositif s d 1 articulation 
5 pour la transmission du couple entre un tracteur et une 
remorque dans des engins utilisables sur tous terrains 
(chantiers de travaux, terrain d§bois§, etc.*.) grace 
auxquels le tracteur et la remorque ont la possibility 
d'effectuer des mouvements relatif s autour de deux axes 
10 orthogonaux dont l'un est un axe vertical et 1« autre un 
axe horizontal longitudinal ♦ Le mouvement relatif autour 
de ce dernier axe est un mouvement de torsion. 

On trouve un exemple de ces dispositif s dans 
les documents FR-A-2 336 046 et FR-A-2 083 811. Le premier 
15 se rap p 0rte a une articulation double con$ue pour laisser 
le passage en son centre de moyens de contrSle et de 
commanded notamment de conduits hydrauliques, allant du 
tracteur a la remorque. Le second concerns une articulation 
double congue pour contenir en son centre au moins un joint 
20 de cardan double faisant partie d'un arbre de transmission 
allant du tracteur I la remorque. 

Le but principal de 1' invention est de perfec- 
tionner les dispositif s de ce genre, qu'ils soient du type 
a transmission hydraulique ou a transmission mScanique, 
25 afin qu'ils permettent un mouvement relatif de d§battement 
en sens vertical entre le tracteur et la remorque. 

Dans un dispositif d'attelage articul§, entre 
un tracteur et une remorque, ayant une ouverture centrale 
traversSe au moins par des moyens de transmission de couple 
30 de type hydraulique ou mecanique, comprenant un arbre 
d 1 articulation a axe vertical et des moyens de liaison 
libres en rotation relative autour d'un axe horizontal 
longitudinal, selon 1' invention ce dispositif comprend a 
son extr§mit£ proche du tracteur un arbre d' articulation 
35 a axe horizontal transversal par rapport a l'axe longitu- 
dinal horizontal. 
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De preference cet arbre d 1 articulation sert aussi 
d 1 arbre d'attelage entre le tracteur et le dispositif qui 
equipe la remorque. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, 
5 le dispositif pr£sente une premiere plaque verticale avant 
munie a sa partie sup§rieure d*un moyen de support d'un 
arbre d*attelage a axe horizontal transversal situe au- 
-dessus d'une ouverture centrale pour le passage des 
moyens de transmission et le dispositif coraprend encore 
lO pour 6tre fixee a l'arridre du tracteur une seconde plaque 
verticale ayant a sa partie supSrieure un moyen complfimen- 
taire de support de l f arbre d'attelage. De preference, un 
organe de calage est dispose entre les deux plaques a leur 
partie inferieure. 
15 Le moyen de support de 1" arbre d f attelage et 

le moyen compiementalre sont constitues de preference , de 
la fagon la plus simple, par des chapes s'interpenetrant 
pour recevoir et contenir ensemble l f arbre d'attelage 
et d' articulation. 
2o L' organe de calage monte sur la seconde plaque 

verticale f ix6e au tracteur est avantageusement un verin 
alimente en fluide sous pression a partir de ce dernier. 
Ce verin agit parallSlement a l'axe longitudinal horizontal. 
Son fonctionnement pent Stre commande manuellement, a 
25 partir du poste de conduite du tracteur. 

Selon un perfectionnement suppiementaire, pour 
un tracteur a deux roues un detecteur est monte a 1" avant 
du tracteur, a sa partie basse, de manifcre a detecter tout 
obstacle peu eieve contre lequel pourrait venir buter ou 
30 frotter la partie inferieure de l f avant du tracteur, ou 

detecter tout rapprochement excessif de 1' avant du tracteur 
par rapport au sol au moment du franchissement d'un fosse 
par exemple. Ce detecteur commande le circuit d f alimenta- 
tion du verin; celui-ci agit entre la seconde plaque 
35 verticale fix€e a 1'arriSre du tracteur et la premiere 

plaque verticale fixee a l 1 avant du dispositif qui est lui- 
-meme solidement reuni a la remorque. L' action du verin 
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b 9 oppose a l'abaissement de !■ avant du tracteur et tend a 
faire cabrer ce dernier autour de son essieu. Quand le 
detecteur n'intervient plus, le vSrin reprend sa position 
initiale. 

5 On donnera maintenant, a titre d'exemple et 

sans intention limitative , une description d'un mode 
prefer 6 de realisation de 1* invention. On se reportera a 
la figure unique annexie qui est une vue en coupe longitu- 
dinale par un plan vertical d'un dispositif d'attelage 
10 articulS conforme a 1" invention. 

Un arbre de transmission 1, comprenant un joint 
de cardan double 2, a une extr§mit§ arri&re avec des 
cannelures 3 pour son accouplement en rotation avec une 
remorque (non representee) a deux ou a quatre roues et une 
15 extr§mite avant munie d'un adaptateur 4 pour son accouple- 
ment en rotation a une prise de force d'un tracteur (non 
represents) a deux roues ou a quatre roues. 

L* arbre de transmission 1 passe dans l f ouverture 
centrale longitudinale 5 d'un dispositif d' articulation 
20 connu en soi et que, pour cette raison r on ne decrira pas 
en detail. Ce dispositif qui a un axe longitudinal horizon- 
tal lO comprend des mpyens de maintien d'un arbre d 1 articu- 
lation 6 a axe vertical passant par le centre du joint de 
cardan double 2, cet arbre 6 ayant deux trongons distincts 
25 6A, 6B situes de part et d 1 autre du joint 2. Du cOte de la 
remorque, les moyens de maintien del 1 arbre d 1 articulation 
6 sont fixes a un fourreau 7 dans lequel passe 1* arbre de 
transmission l et qui est lui-m§me contenu dans un manchon 8 
au moyen de roulements a rouleaux 9. Ce manchon 8 est fixe 
30 solidement au chassis de la remorque. Celle-ci peut done 

executer des mouvements de torsion autour de l'axe horizon- 
tal longitudinal 10 qui est commun a 1 'ensemble du 
dispositif, au fourreau 7 et au manchon 8. 

A sa partie avant le dispositif comprend, 
35 conformement a 1* invention, une premiere plaque verticale 
11 qui est solidement fixee aux moyens de maintien de 
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1" arbre d 1 articulation 6 se trouvant du c6te du tracteur. 
Cette premiSre plaque verticale 11 est pourvue sur sa face 
avant 12 d'une chape 13 ayant une ouverture 14 a axe 
horizontal transversal par rapport a I'axe longitudinal 10 

5 du dispositif. Cette chape 13 est situ6e a la partie 
sup6r leure de la premidre plaque verticale 11 , a une 
distance determinee au-dessus de cet axe longitudinal 10. 

A tin emplacement qui est, de preference mais 
non n6cessairement, situfi symStriquement a la chape 13 par 

0 rapport a l'axe longitudinal 10, il existe sur la face 
avant 12 de la premiSre plaque verticale 11 une surface 
d'appui 15. 

Le dispositif d'attelage articuie de L' invention 
coraprend encore une seconde plaque verticale 16 destinee a 
15 Stre solidement fix6e a l'arrifcre du chassis du tracteur. 
Cette plaque 16 a une face arrifcre 17 sur laquelle se 
trouve en correspondence avec la chape 13 une chape 
compltoentaire 18 ayant aussi une ouverture 19 a axe 
horizontal. Les deux chapes 13 et 18 sont dispos§es pour 
20 s^terpSnfitrer de fagon que l'on puisse introduire dans 
leurs ouvertures 14 et 19 mises en prolongement un arbre 
d 1 articulation 20 a axe gSomfitrique horizontal et trans- 
versal. Cet arbre 20 est aussi l'arbre qui permet d'atteler 
le tracteur au dispositif et par consequent a la reroprque. 
25 II peut Stre mis en place et retire f acilement. 

En face de la surface d'appui 15 la seconde 
plaque verticale 16 est §quip€e d'un vSrin hydraulique 21 
dispose horizontalement, ayant un piston 22 dont la face 
extreme vient s'appliquer contre cette surface d'appui 15* 
30 Ce verin 21 est alimente en fluide hydraulique sous pression 
a partir du tracteur; son fonctionnement peut etre commande 
manuellement au moyen d'un organe de commande approprie. 

II est preferable, comme dans le present 
exemple, de prevoir sur le tracteur un detecteur monte a 
35 la partie inferieure de son extremite avant, par exemple 
une plaque ou une tige articuiee qui rencontre le sol ou 
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tout obstacle peu SlevS contre lequel ladite partie inf§- 
rieure avant du tracteur pourrait buter. Ce dStecteur, 
quand il est actionn§, provoque l 1 alimentation du v£rin 21. 

Bien entendu, les deux plaques verticales 11 et 
16 ont chacune une ouverture centrale 23 , 24 respectivement 
qui laisse passer librement l'arbre de transmission 1. 

Le dispositif d§crit ci-dessus est celui d'un 
exemple de realisation le plus complet. On pourrait 
rSaliser le dispositif d'une fa$on simplifiSe en supprimant 
le v§rin 21 et en le rempla9ant par un organe de calage qui 
assurerait simplement le maintien des plaques 11 et 16 8 un 
Scartement minimum convenable ; un tel organe pourrait §tre 
un bloc amortisseur, en Slastomfcre par exemple. 

En effet, 1 'existence du troisiSme axe d f arti- 
culation horizontal transversal est essentielle en elle-mSine. 
C'est ce troisi&me axe transversal qui permet d'atteler un 
tracteur agricole quelconque a quatre roues a une remorque 
de dfibardage du bois en forSt. Il suf fit d'gquiper ce 
tracteur de la seconde plaque verticale 16 d§crite plus 
haut. Pendant le chargement et pendant le roulement sur un 
sol trfcs inSgal, 1' avant de la remorque subit des variations 
importantes en sens vertical telles que les roues arriSre 
du tracteur pourraient 6tre soulevSes ou pourraient, au 
rooins, perdre de leur adhirence au moment oil celle-ci doit 

Stre la meilleure. 

Le troisifeme arbre d'attelage et d' articulation 
20 autorise des variations de 1' avant de la remorque en 
sens vertical sans repercussion nuisible sur le tracteur 
a quatre roues. Le v6rin 21 est utile, cependant, m§me dans 
ce cas, parce qu'il permet de limiter ou de r§gler lesdites 
variations et de contrGler dans une certaine mesure 
1'assiette de la remorque par rapport au tracteur et 
inversement. Dans ce cas, l'arbre de transmission 1 est 
* accoupl§ a I'aide de I'adaptateur 4 a la prise de force 
arriire du tracteur. 
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Le v§rin 21 est encore plus utile quand on 
exnploie le dispositif de la demande entre un tracteur 1 
deux roues et une remorque a deux ou a quatre roues , ce 
qui est le cas g£n§ral des engins sp§cialement congus 
5 pour les chantiers de grands travaux publics. Sur ces 
tracteurs, I'arbre de transmission est a un niveau 
infSrieur ou au plus 6gal a celui de 1* unique essieu du 
tracteur. De cette fagon, le vSrin 21 se trouve tou jours 
a un niveau inf§rieur & celui de cet essieu. Par cons§quent, 

lO 1' extension de ce vSrin 21 entre les plaques 11 et 16 se 
traduit par un plvotement de la plaque 16 du tracteur 
autour de l'arbre transversal 20 et par un couple exercS 
sur le chassis du tracteur par rapport a 1' essieu de sorte 
que le chassis tend a se cabrer en tournant de cet essieu. 

15 La partie extr§me infSrieure de I'avant du tracteur se ^ 
soulfcve alors et Svite la plupart des obstacles qu'il risque/ 
rencontrer pendant le franchissement des fosses. 

II est entendu que les mots "horizontal" et 
"vertical" ont 6t€ utilises pour la commoditS et la 

20 clartS de la description, en supposant le dispositif 

immobilise a une position neutre de repos au-dessus d'un 
sol horizontal. En r§alit§, sur un sol infigal, les piSces 
d§crites subissent des variations de position qui les 
gcartent notablement de cette position de repos; la port€e 

25 de 1' invent ion ne doit pas en Stre af£ect€e. 

On notera aussi que l'arbre de transmission: v 
micanique 1 pourrait Stre remplacS par des conduits 
hydrauliques sans que 1# dispositif de 1 1 invention en 
soit modifiS. 
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REVINDICATIONS 

1. Dispositif d'attelage articule a axe g6om#tri- 
que longitudinal horizontal (10) ae montant entre un 
tracteur et une remorque , comprenant des moyens de trans- 

5 mission de couple hydrauliques ou mecaniques (1), un arbre 
d' articulation (6) autour d'un axe vertical, des moyens de 
liaison (7, 8, 9) libres en rotation relative autour de 
l'axe longitudinal horizontal (10), caractSrise en ce 
gu'll comprend a son extremite proche du tracteur un arbre 
lO d' articulation (20) a axe horizontal transversal par 
rapport a l'axe longitudinal horizontal (10). 

2. Dispositif selon la revendication 1 caracterise 
en ce qu'il comprend un verin d'ecartement (21) dispose en 
dessous de l'axe longitudinal (10) pour agir parallelement 

15 a ce dernier entre une piece (11) du dispositif fixe a la 
remorque et une piece (16) du dispositif fixee au tracteur 
et reunie par 1 ' arbre d' articulation (20), ce verin Stant 
commande a partir du poste de conduite du tracteur. 

3. Dispositif selon la revendication 1 caracterise 
20 en ce que 1' arbre d« articulation (20) a axe horizontal 

transversal sert aussi d'arbre d'attelage entre le tracteur 
et le dispositif qui equipe la remorque. 

4. Dispositif selon la revendication 1 caractSrise 
en ce qu'il presente une premiere plaque verticale avant 

25 (11) munie a sa partie superieure, au-dessus de l'axe 
geomfitrique longitudinal (10), d'un moyen de support de 
1' arbre d' articulation (20) permettant un demontage et un 
remontage facile de cet arbre, et une seconde plaque 
verticale (16), destinee a Stre fixee a l'arriere du 

30 tracteur, munie d'un moyen complementaire de support de 
1' arbre d • articulation (20) rialisant un attelage entre 
les deux plaques (11, 16). 

5. Dispositif selon la revendication 4 caracterise 
en ce qu'un organe de calage est dispose entre les deux 

35 plaques (11, 16) a leur partie inferieure pour maintenir 
leur ecartement 1 une valeur minimum. 
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6. Dispositif selon la revendication 4 caractSrisS 
en ce que la premiere plaque vertlcale avant (11) prfisente 
a sa partle infSrieure en dessous de l'axe longitudinal 
horizontal (10) une surface d'appui (15) tandis que la 

5 seconde plaque vertlcale (16) fixSe au tracteur est SquipSe 
d'un verin horizontal (21) dont une extrSmitS s' applique 
contre la surface d'appui (15) , ce vSrin agissant paralle- 
lenient a l'axe longitudinal horizontal pour ecarter ou 
laisser se rapprocher les plaques (11, 16) par pivotement 
10 autour de l'arbre transversal d' articulation (20). 

7. Dispositif selon la revendication 6 caractSrisS 
en ce que l'arbre transversal d' articulation (20) et le 
verin (21) sont disposes sensiblement symStriquement par 
rapport a l'axe longitudinal horizontal (10) du dispositif. 

15 8< Dispositif selon l'une quelconque des revendi- 

catlons 2 et 6 caracterisS en ce que le verin (21) est 
commands a partir du poste de conduite du tracteur. 

9. Dispositif selon l'une quelconque des revendi-^ 
cations 2 et 6 pour tracteur a un seul essieu caractSrisS 

20 en ce qu'un dStecteur est installs a l'extrSmitS, infSrieure 
de l'avant du tracteur pour commander le vSrin (21) quand 
ce dStecteur rencontre un obstacle contre lequel pourrait 
buter l'extrSmitS infSrieure avant du tracteur, de facon 
que le vSrin (21) provoque un soulevement de cette 

25 extrSmlte avant par pivotement autour dudit essieu. 



